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Daca circuitul din figura 7.13, @ este folosit ca element de compensare
pentru corectia caracteristicili atenuare-frecventa globale a sursei, atunci
este de preferat ca aceastd caracteristicd si intersecteze axa de cistig uni-
tar intre frecveniele f, 51 f5.

7.4, APLICATII

A.7.1. 53 se analizeze din punct de vedere al stabilitdtii o sursid de ten-
siune in comutafie in montaj ,,semipunte”, la care se cunosc urmaitoarele
marimi :

— tensiunea de alimentare U, =200V (410%, —15%);

— frecvenfja de lucru f= 20 kHz;

— filtrul de la iesire este tip LC cu frecventa de tiiere la -1 kHz;

— raportul de transforimare, N,/N, = 15.

.54 se aleagd si sa se proiecteze circuitul de reactie al amplificatorului

¢ erorare astfel incit s3 se asigure stabilitatea sursei la variatii ale tensiunii

de alimentare in limitele stablhte in enunt si si se traseze caracteristica
atenuare-frecventd obtfinuta.

Rezolvare, Pentru conf1gurat1a amplificatorului de eroare se alege struc-
tura din figura A.7.1.

Considerim ci circuitul modulator folosit in structura stabilizatorului
este T, 494 [12]. Tensiunea sa liniar variabild, Uy, care se compari cu ten-
‘siunea de reactie U, si care produce modificarea gradului de modulatie al
tensiunii de iesire este cuprinsd intre 0,5 V si 3,5 V. Cistigul de tensiune al
parfii de reactie, conform relatier 7.11, este exprimatd astfel.:

mm‘ml( -M}
Ur

Fig. A.7.1. Structura amplificatorului de eroare.
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Pentru tensiunea de
intrare considerim va-
loarea sa minima, adlcé:

Ull wmin — 200 - iBE) "

- 200 = 170 V,

A, =201g (
—'10,2 dB.

Caracteristica atenu-
are-frecventd (fig. A.7.2)
a sursel fard reactie este
influentatd de parame-,
trii filtrului LC de la

170 1 )

iesire.
La frecvenja de
1 kHz caracteristica

prezintd o panti de
—40 dB/dec. Frecventa
la care caracteristica
Bode intersecteazi axa de
frecventa de tact a sursei.

(B}

+20 ‘ ;

+10

AL [ —

. ; .
] -
i
. | l -
! | : ]~
0 0] 1 51 100 [kHZ]

Fig. A.7.2 Caracteristica Bode a filtrului LC.

cistig unitar se alege, teoretic, jumitate din
In practici, aceasta se esfimeazd a {1 Cuprmsa

intre 1si 1/5 din frecventa de tact. In problemi considerim f, = 5 kHz,
unde c1§t1gul este de —18 dB. Pentru ca la aceasti frecv entd cistigul si
fie de 0 dB, trebuie utilizatd o refea in circuitul de reactie care si aibd un

cistig de +18 dB la f, =
5kHzside0dBla 1 kHz.
La frecventa de 1 kHz
(fig. A.7.3) avem un dublu-
zero, 1ar la frecventa de
10 kHz un pol. Din diagra-
ma A.7.3 se observd ci la
Iy =4=1kHz, #4.,,=5dB

(1,77 unitdti) si la f; =-.

10 kHz A, = 25dB (17,7
unitati).

Alegind R, = 10 kQ,
din relatiile (7.31) si (7.30)
se definesc amplificirile,
se obtine:

R R
Atcl - : s wr — — .

R, + R, R,

& R
1,7 4 ;
10 . 10 + R,
R
17,7 = =,

R

+ &
\20 dbdec +20dB/dec .

*_20 e o p
. i
fs T T T dublu!zerci' ;
0 T !

. | Pl

W 4] - ‘ l '

o7 1 5 10 100 [kHz]

Fig. A.7.3 Caracteristica Bode a- circuitului de reactie’
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de unde:
' Ry, =17, 7kQ si R, = 1 kQ.

Pentru capacititi gisim valorile :

1 1
by = — = 0,016 uE,
9%R,f, 2w -10° - 10 . 10°
1 < 1
9 = = T — 0,8 IlF.
2f,Ry 2w - 17,7 - 108 - 10 - 10°

Cu valorile calculate ‘mai sus, amplificatorul de eroare arati ca in fi-

gura A.7.4.
Caracteristica atenuare-frecventd globald este prezentati in figura

A.7.5. Fa a rezultat ca urmare a insumairii caracteristicilor prezentate
in figurile A.7.2 si A7.3. . -

Cs

T

R R2
Up O-

Fig. A.7.4. Amplificatorul de eroare proiectat.

+20- .
,20dB/dec

40 cBides

=40+

\ Fig. A.7.5. Caracteristica
. »=— gtenuare-frecvenf{i globald
10 1CO i [kHZ] a stabilizatorului.
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