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Оборудование используется как подъёмное устройство в мясоперераба-
тывающей и пищевой промышленности. Подъемник гидравлический предна-
значен для подъема и переворота куттерных тележек с объемом  200  литров. 
Подъемник гидравлический представляет собой раму, которая сварена из 
прямоугольных и квадратных труб, в нижней части которой установлена ми-
ни-гидростанция и шкаф управления. 

Технические характеристики:

Основные параметры и размеры; мм

длина…………...................................................................................1368*
ширина………....................................................................................1125*
высота………….................................................................................1165*
высота выгрузки………….................................................................1200*

Рабочее давление, Мпа………….................................................……..10

Грузоподъемность, кг…………..............................…….........….……..450

Масса, не более, кг.............................................................................140*

*в зависимости от высоты опрокидывания все габариты меняются.

Опрокидыватель будет поднимать тележку, (200 литров), на высоту за-
грузки бункера. Подъемник-загрузчик выполнен из пищевой нержавеющей 
стали. Максимальная высота опрокидывания до 1900 мм.

Опрокидыватель состоит  
из следующих основных узлов:

• тележки;
• захвата;
• гидрооборудования
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Оборудование для пищевой промышленности

Оборудование для производства шин, 
резинотехнических изделий и пластиков

Проектирование и модернизация производств

Нестандартное оборудование

Запасные части и сервис

Аутсорсинг - ремонт и обслуживание оборудования

Глобальные инжиниринговые решения

АО «Поликон»
644009, Россия, г. Омск, ул. Лермонтова, 194
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Принцип работы подъемника:

В исходном состоянии захват подъемника находится в горизон-
тальном положении. В этом положении на опорные поверхности за-
хвата устанавливается емкость.

При нажатии кнопки «Вверх» происходит поднятие и опрокиды-
вание емкости. При нажатии кнопки «Вниз» емкость возвращается в 
исходное положение.

Дополнительные опции:
• Четыре опорных лапы.
• Аварийный стоп.

Данное изделие можно изготовить по ТЗ заказчика, учитывая его за-
данные параметры и особенности.
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