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Цель

Проведение соревнований по робототехнике на основе 

тестирующей системы CATS

Постановка задачи

Интеграция в систему CATS средства проведения 

соревнований по робототехнике



Схема работы

• Комната

• 1 или несколько роботов

• API для пользователей

• Пользователи отправляют в CATS код на Python

• Cтрим 24/7 на Twitch и/или YouTube



Заключение

Реализация

Запуск кода через CATS на тестовом роботе-дроне

Дальнейшие исследования

• Прототип робота с зарядкой 24/7 и защитой от 

столкновений

• Реализация пользовательского API

• Расширение на несколько роботов


